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1 ALGEMENE INFORMATIE 
 

1.1 HET GEBRUIK VAN DEZE HANDLEIDING 

Deze handleiding bevat belangrijke informatie ten aanzien 

van veiligheid en het gebruik van de Bellmarine 24 Volt / 

48 Volt elektrische  vaar systemen. 

Onderhoud en het  eventueel verhelpen van storingen 

worden in deze handleiding behandeld.. 

 

Het is daarom noodzakelijk dat een ieder persoon die aan 

het systeem werkt / installeert en of het systeem bedient 

zich de inhoud van deze handleiding eigen maakt en de 

waarschuwing en veiligheidsinstructies genoemd in deze 

handleiding nauwgezet opvolgt en uitvoert. 

Installatie en onderhoud van de Bellmarine AC elektrische 

vaarsystemen dient te worden uitgevoerd door 

gespecialiseerde  en bekwame  personen welke de 

geldende wet en regelgeving  in acht nemen in combinatie 

met de in deze handleiding genoemde 

veiligheidsaspecten. 

 

Bewaar deze handleiding bij uw systeem op een veilige 

maar goed bereikbare plek! 

 

1.2 GELDIGHEID VAN DE HANDLEIDING 

Alle specificaties, waarschuwing en instructies in deze 

handleiding zijn alleen van toepassing op standaard af-  

fabriek geleverde systemen. En enkel alleen voor 

toepassing van deze systemen  als elektrisch schroefas 

aandrijf systemen in boten. 

Geleverd en geproduceerd door IDTechnology / 

Bellmarine 

 

Voor andere modellen en of toepassingen neemt u contact 

op met IDTechnology / Bellmarine 

 

1.3 GARANTIE VOORWAARDEN 

IDTechnology / Bellmarine garandeert dat dit systeem is 

gebouwd volgens de geldende normen en richtlijnen. 

Indien het systeem niet wordt geïnstalleerd of wordt 

onderhouden  volgens de in deze handleiding beschreven 

voorschriften en richtlijnen kan er schade ontstaan of het 

systeem kan niet meer voldoen aan de specificaties. In 

deze gevallen komt de garantie per direct te vervallen. 

 

De garantie is gelimiteerd tot de tot de kosten van 

reparatie en of vervanging van het product. 

Kosten voor arbeid, reis en verblijf of transport kosten van 

defecte componenten zijn niet gedekt door deze garantie 

 

Tijdens de productie en voor uitlevering is het complete 

systeem geïnspecteerd en getest. 

De standaard garantie periode is 2 jaar na levering door  

IDTechnology / Bellmarine 

 

Zie hoofdstuk 10 voor de CE verklaring. 

EC Declaration of Conformity. 

1.4 AANSPRAKELIJKHEID 

IDTechnology/ Bellmarine kan niet aansprakelijk of 

verantwoordelijk worden gesteld voor: 

Á Gevolgschade door het gebruik van de Bellmarine 

elektrisch vaar systemen 

Á Eventuele fouten of onvolkomenheden in deze 

handleiding en de gevolgen daarvan. 

 

1.5 PRODUCT IDENTIFICATIE LABEL 

 

 
 

Figuur 1-1: Identificatie label op de Bellmarine AC -34 

motor controller (identiek op model AC- 36 / 38 ) 

 

Op de motor en de motor controller is een identificatie 

label aangebracht (zie figuur-1).  

 

Het label bevat naast het unieke serienummer,  

belangrijke technische informatie die nodig is voor 

onderhoud, service en bij het vervangen van 

componenten.  

 

 
ATTENTIE! 

Verwijder nooit de identificatie labels!. 
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2 VEILIGHEIDS RICHTLIJNEN EN MAATREGELEN 
 

2.1 WAARSCHUWINGEN EN SYMBOLEN 

Veiligheidsinstructies en waarschuwingen worden in deze 

handleiding gemarkeerd door de onderstaande 

pictogrammen. 

 

 

WAARSCHUWING! 

Een waarschuwing duidt op eventueel letsel 

voor de gebruiker / installateur of 

omvangrijke materiële schade indien de  

gebruiker of installateur de procedures niet 

(zorgvuldig) uitvoert. 

 

 

LET OP! 

Bijzondere gegevens, respectievelijk 

geboden en verboden ten aanzien van 

schadepreventie 

 

 
ATTENTIE! 

Procedures die extra aandacht verdienen 

 

2.2 ONEIGENLIJK GEBRUIK 

Een Bellmarine elektrisch schroefas aandrijf systeem mag 

alleen gebruikt en toegepast worden in een boot en 

worden gebruikt en geïnstalleerd volgens de instructies in 

deze handleiding.  

 

2.3 BELANGRIJKE VEILIGHEID- EN 

GEBRUIKSINSTRUCTIES 

Á Lees voordat u de Bellmarine elektrische schroefas 

systemen installeert of in gebruik neemt alle 

instructies en waarschuwingen op de producten en 

deze handleiding aandachtig door. 

Á Volg de instructies nauwlettend. 

Á Werk alleen aan het systeem als het systeem is 

uitgeschakeld. Maak het systeem spanningsvrij  door 

middel van de hoofdstroom schakelaar en verwijder 

de sleutel zodat niemand ongecontroleerd de 

spanning weer op het systeem kan zetten, terwijl u 

werkzaamheden uitvoert. 

Á Let op uw snelheid! De snelheid wordt bij elektrisch 

varen vaak onderschat door het ontbreken van geluid. 

Wees er ook op bedacht dat anderen door het gemis 

aan geluid ook vaak niet horen! 

2.4 WAARSCHUWING BETREFFENDE HET 

GEBRUIK VAN BELLMARINE AC 

SCHROEFAS AANDRIJF SYSTEMEN 

VOOR MEDISCHE TOEPASSINGEN EN 

REDDINGS MIDDELEN. 

 

De Bellmarine AC elektrische vaarsystemen zijn niet 

ontworpen voor toepassing in de medische sector en in 

reddingsmiddelen  tenzij een schriftelijke overeenkomst 

tussen klant  en IDTechnology / Bellmarine dit verklaart. 

Deze overeenkomst verplicht de klant / fabrikant tot het 

nemen van aanvullende betrouwbaarheidstesten van 

IDTechnology / Bellmarine apparatuur en/of onderdelen, 

voor installatie of tijdens het productie proces. Tevens stelt 

deze verklaring IDTechnology / Bellmarine schadeloos 

voor eventuele claims, voortkomend uit het gebruik van 

IDTechnology / Bellmarine apparatuur  voor medische 

doeleinden. 
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2.5 WAARSCHUWINGEN MET BETREKKING 

TOT HET GEBRUIK VAN ACCUôS 

 
Neem de volgende waarschuwingen in acht als u met of 

aan accuôs werkt: 

Á U moet iemand binnen stembereik hebben die 

onmiddellijk te hulp kan schieten als u werkt in de 

buurt van of aan een Lood-zuur of lithium-ion accu. 

Á Zorg er voor dat u genoeg schoon water en zeep bij 

de hand heeft voor als accuzuur in contact komt met 

huid, kleding of ogen. 

Á Draag volledige oogbescherming en bescherming van 

uw kleding. Vermijd aanraking van de ogen als u in de 

buurt van een accu werkt. 

Á Als accuzuur in contact komt met huid of kleding, 

spoel dan onmiddellijk met water en zeep. Als er zuur 

in de ogen komt, spoel dan onmiddellijk minstens 10 

minuten met stromend koud water en schakel direct 

medische hulp in! 

Á Rook nooit en vermijd vonken of vlammen in de buurt 

van een accu. 

Á Sluit accuôs nooit kort, in verband met explosie- en 

brand gevaar! Let extra goed op om het gevaar te 

verkleinen dat u een metalen gereedschap op de 

accu laat vallen. Hierdoor kunnen vonken ontstaan of 

het gereedschap kan kortsluiting veroorzaken in de 

accu of ander elektrisch deel of aansluitpunt. Met als 

gevolg een explosie of brand.; 

Á Doe metalen sierraden en dergelijke af, zoals ringen, 

armband, halskettingen en horloges als u met of aan 

accuôs werkt. Een accu kan een kortsluitstroom  

leveren die groot genoeg is om het metaal te doen 

smelten hierdoor kunt u ernstige brandwonden 

oplopen. 

Á Laad nooit een bevroren accu! 

Á Overmatige ontlading van de accu en of hoge 

laadspanningen kunnen de accu ernstig beschadigen. 

Overschrijd nooit het aanbevolen ontlaadniveau van 

uw accu. 

Á Als het nodig is om een accu te verwijderen, koppel 

dan de negatieve kabel van de accu pool als eerste 

los. Zorg er voor dat alle verbruikers zijn losgekoppeld 

om vonken te voorkomen. 

Á Verzeker u ervan dat de ruimte rondom de accu goed 

geventileerd is tijdens het laden van de accu. 

Zie hiervoor de aanbevelingen van de accu fabrikant. 

Á Accuôs zijn zwaar! Bij een ongeval kunnen ze een 

projectiel worden als ze niet goed zijn vastgezet. Zorg 

voor een doeltreffende en zekere montage en gebruik 

altijd passend transportmateriaal voor accuôs. 
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3 HOE HET WERKT 
 

3.1 COMPONENTEN 

Bellmarine lucht gekoelde AC  EcoLine e-propulsion 

systemen bestaan uit: 

Á Motor controller AC-34 / AC-36 / AC-38 (lucht- 

gekoeld) 

Á Asynchroon motor lucht gekoeld IP66 met voor 

gemonteerde RVS 316 Motor Flens op as en voor 

gemonteerde RVS 316 Motor steun plaat op voor en 

achterzijde, incl. 4 x RVS316 stel beugel en 4 x 

Instelbare motor steunen. 

Incl.; geïntegreerde Temp sensor en motor as rotatie 

sensor. 

Á Incl.: geïntegreerde boordnet voeding 13,8 Volt 22A 

 

Optioneel: 

Á Display   (E2, E4 en E7) 

Incl:  

Aansluit kabel besturing en bediening   

 incl. Contact slot 

2 x Snel koppeling aansluiting accu voeding 

Hoofdstroom schakelaar 

Hoofdstroom zekering houder en zekering 

 

Optioneel: 

Á Motor / schroefas koppeling uit RVS 316 t.b.v. 

schroefas maat Ø25mm. 

Á Motor / schroefas koppeling uit RVS 316 t.b.v. 

schroefas maat Ø30mm. 

 

Optioneel: 

Á Anti ventilatie / cavitatie plaat  uit RVS (Verstelbaar in 

hoogte) 

Á Eind dop schroef 

Á Schroef Alu 3 blad links draaiend 

Á Vislijn snijder 

 

 

Controleert u  alstublieft of alle geleverde componenten  

corresponderen met het door u bestelde systeem 

alvorens de installatie te starten, bij vragen of missende 

componenten neemt u contact op met uw leverancier 

 
Elektra aansluit se:  motorcontroller  > Accu 
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3.2 MOTOR CONTROLLER EN MOTOR 

De Bellmarine AC motor controller regelt het toerental en 
de draairichting van de asynchroon (inductie)  motor welke 
speciaal is ontwikkeld voor het gebruik op lage voltages. 
De microprocessor gestuurde elektronica  staat borg voor 
optimale controle van het totale systeem.  
Een groot aantal parameters kunnen indien gewenst of 
noodzakelijk worden aangepast aan een specifieke 
toepassing.  
 
Bijvoorbeeld: 

¶ Maximaal toerental 

¶ Maximaal modus / Economy modus  
Twee vaar programmaôs 

¶ Maximaal vermogen 

¶ Acceleratie tijd 

¶ Deceleratie tijd 

¶ Boost , vermogen  en  boost tijd 

¶ Joystick pinstellingen 

¶ Accu management 
 
Deze instellingen en nog vele anderen zijn bij levering al 
ingesteld op standaard waarden. 
Zij kunnen indien gewenst worden aangepast door een 
Bellmarine dealer op locatie  of door IDTechnology / 
Bellmarine op afstand als het systeem middels een lap top 
met internet en de speciale interface wordt aangesloten. 
 
 

3.2.1 Display (E2, E4 EN E7), Joystick en 

contact slot 

De bedieningskabel verbind de motor controller met het 
display en de bediening- Joystick en contact slot 

De Joystick is niet standaard in de set en wordt als optie 

meegeleverd in verband met de keuze mogelijkheden. 

 

3.2.2 Hoofdstroom schakelaar en Hoofdstroom 

zekering 

De Hoofdstroom zekering dient zo dicht mogelijk bij de 
accu + pool te worden gemonteerd om de aangesloten 
kabel zo veel mogelijk te beveiligen. 
De hoofdstroom schakelaar dient tussen de zekering en 
de motor controller te worden gemonteerd op een goed 
bereikbare plaats zodat de accuôs kunnen worden 
afgeschakeld in geval van nood of tijdens service en 
onderhoud.  
 

3.2.3 Display, joystick en Contact slot 

De besturing- bedieningskabel verbind de motor controller 

met het display, de joystick en het contact slot.  

Deze kabel wordt mee geleverd bij het Display van uw 

keuze in verband met de diverse mogelijkheden. 

 

De Joystick is een accessoires  en dient separaat besteld 

te worden bij het systeem in verband met keuze 

mogelijkheden. 

 

3.2.4 Hoofdstroom schakelaar en Hoofdstroom 

zekering 

De hoofdstroom zekering dient geïnstalleerd te worden in 

de vermogens kabel tussen de accu en de hoofdstroom 

schakelaar de hoofdstroom schakelaar dient te worden 

geïnstalleerd tussen de motor controller en de 

hoofdstroom  zekering. 

Middels de hoofdstroom schakelaar dient uw 

aandrijfsysteem spanningsvrij te kunnen worden gemaakt 

in het geval van nood of onderhoud.  
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4 BEDIENING 
 

4.1 AAN/UIT SCHAKELEN 

Het elektrisch aandrijfsysteem wordt ingeschakeld door de 
contactsleutel rechts om te draaien. Het contact slot heeft 
drie posities, ñUitò , Max en Eco. 
U heeft dus de keuze uit twee vaarprogrammaôs:  
Max en Eco 

 
Max: het volledige motor vermogen is 

beschikbaar 
 
Eco: het maximale toerental is begrensd en 

tevens ook het maximale vermogen  
 
Het is mogelijk om de contact sleutel te verwijderen in de 
Eco stand om veiligheidsredenen. 
Het systeem wordt uit geschakeld door de contact sleutel 
links om in de òUitò positie te draaien. 
 

4.2 EXTRA VERMOGEN BOOST 

Door de Joystick vanuit of over de neutraal te bewegen 

heeft het systeem tijdelijk (8 seconden) een extra van 10% 

vermogen beschikbaar. Hierdoor kunt u nog beter 

manoeuvreren en komt uw boot bij calamiteiten ook 

sneller tot stilstand. Elke keer als u de joystick over of 

vanuit de neutraal positie beweegt is dit extra vermogen 

beschikbaar.. 

 

 

WAARSCHUWING! 

Het is mogelijk om tijdens het varen te 
schakelen tussen de twee vaar 
programmaôs.  Wees er op bedacht dat 
wanneer u schakelt van het Eco naar het 
Max.  vaar programma het toerental van de 
schroef en dus de snelheid  van de boot 
plotseling zal toenemen. 

 

 

4.3 WEERGAVE DISPLAY E2 / E4 / E7 

Direct nadat u het systeem heeft ingeschakeld zal het 

display oplichten. 

 
Figuur 4-1: Display E2  

 
Figuur 4-1.2: E4 Display 

 
Figuur 4-1.3 E7 Display 

 

Het E7 display heeft alle functies als het E4 display en 

meer zoals:  Een sensor voor de motor /motor controller 

temperatuur, een voltage meting, een verlicht/ dim baar 

scherm en een speaker voor een vocale melding bij een 

storing. 
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4.3.1 Display toetsen 

6. "Up" menu navigatie toets(E7 helderheid        

scherm) 

7. "Down" menu navigatie toets(E7 helderheid        

scherm) 

10. "Select" menu toets 

13.    ñLeftò menu navigatie toets 

14.    ñRightò menu navigatie toets 

 

 

De toetsen worden gebruikt om te schakelen tussen twee 

verschillende schermen en om het scherm en de kalibratie 

instellingen te wijzigen. 

 

Tijdens normaal gebruik kunt u door middel van de  ñUpò 

en ñDownò toets aan de rechter zijde  [8 and 9] schakelen 

tussen scherm 1 en 2 

Scherm 1 is te herkennen door middel van het accu 

symbool in de linker onder  hoek . 

Scherm2 is herkenbaar door de afbeelding van een 

klaverblad in de linker onderhoek. 

 

4.3.2 Display weergave velden 

1. Scherm 1: Accuconditie indicator, laat indicatief de 

conditie / resterende accu capaciteit  zien in %. 

2. Scherm 2: Eco-meter, geeft het opgenomen 

vermogen weer, gerelateerd tot de snelheid van de 

boot in %. 

2. Motor vermogen in KW 

3. Toerental motor 

4. LED Attentie driehoek 

5. Vaarprogramma : ñEconomyò of  ñMaximumò of 

ñHybrideò modus 

8. Scherm1: Berekende rest vaartijd 

 Scherm2: n.v.t 

9. Totaal aantal uren dat het systeem gedraaid heeft. 

11.   Voltage meeting. 

12.   Motor temperatuur  

15.   Motor controller temperatuur 

 

4.3.3 Alarm / fout meldingen 

De LED (4) attentie driehoek  flitst diverse malen als er 

een  fout in het systeem optreed en wordt gevolgd door 

een pauze. 

Het aantal flitsen van de Led en de kleur geeft een 

indicatie van de fout en d.m.v. een fout code in het scherm 

Betekenis van de Led kleuren in het geval van een alarm 

of storing: 

Á Geel:  Onder spanning / lege accu 

Á Rood: Alarm het type storing wordt aangegeven in 

  scherm d.m.v. een nummer. 

 

Het display geeft in een groot tekstblok de fout / storing 

melding  weer. 

 

Zie hoofdstuk: 7 voor een opgave van de storing 

nummers. 

 

4.3.4 Persoonlijke instellingen en accu 

capaciteit 

Het display kan worden ingesteld voor gebruik met de 

diverse elektrisch Bellmarine vaar systemen en 

persoonlijke voorkeuren Zowel het vermogen als de max. 

toerental schaal verdeling kan worden ingesteld in het 

gebruik ñuserò instel menu, evenals de accu capaciteit 

(C20) waarde. Deze in te stellen waarde is belangrijk om 

de accu capaciteit indicatie en de berekende rest vaartijd 

weer te geven 

 

Instellingen wijzigen: 

1. Druk op de ñSelectò menu toets [nummer 10] 

2. Houd ca. 3 seconden ingedrukt , hierna verschijnt het 

instellingen menu automatisch. 

Beweeg het instel venster naar het item wat u wenst 

te wijzigen door middel van de ñUpò en ñDownò toets 

[8 and 9]. Met behulp van deze toetsen kunt u de 

diverse mogelijkheden kiezen. Inclusief de accu 

capaciteit C 20 waarde. Bevestig uw keuze instelling 

d.m.v. de ñSelectò menu toets[10]. 

3. Herhaal stap 2 and 3 voor de instellingen die u wenst 

te wijzigen. 

4. Ga naar  ñExitò om het instellingen menu te verlaten 

en bevestig met de ñSelectò menu toets [10]. 

5. Druk deze ñSelectò menu toets [10] voor ca. 3 

seconden in  om het menu te verlaten. De instellingen 

zijn nu gewijzigd. 

  

 

4.4 HET GEBRUIK VAN DE JOYSTICK 

Als het systeem is ingeschakeld  in zowel het Max of Eco 

vaarprogramma kan volledig traploos het gewenste 

toerental en vermogen worden ingesteld door de joystick 

te verdraaien in zowel voorwaartse als achterwaartse 

richting. 

 

Figuur 4-2 laat de standaard  joystick zien met de basis 

instelling (Rechtsdraaiende schroef vooruit met de klok 

mee en achteruit tegen de klok in.  

 

 
neutral

forwardbackward

counter-clockwise clockwise

Figuur 4-2: Joystick 
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4.5 OVERIGE BEDIENINGS FUNCTIES 

Bij normaal bedrijf  gaan de volgende bedienfuncties 

volledig automatisch. 

 

1. Power Boost functie: 

Om sneller en met extra vermogen te kunnen 

manoeuvreren heeft uw systeem een extra 10% 

vermogen beschikbaar gedurende een korte tijd. 

Telkens als u met de Joystick de neutraal positie 

passeert. 

 

2. Slaap functie: 

Als de motor meer dan 60 minuten niet draait zal de 

controller zich zelf naar een slaap modus schakelen 

om ongewenst stroom verbruik te beperken. 

Door met de contactsleutel het systeem uit en weer in 

te schakelen kunt u deze modus weer resetten. 

 

4.6 VERTREK / UITVAREN 

Voor vertrek / uitvaren controleert u het systeem altijd 

even op juiste werking in zowel voorwaartse als 

achterwaartse richting. Op correcte werking! 

 

Volg de volgende stappen en aanwijzingen: 

1. Ontkoppel de walstroom aansluiting 

2. Zet de hoofdstroom schakelaar aan. 

3. Zet de joystick in de neutraal positie 

4. Schakel het systeem aan d.m.v. de contact sleutel. 

Controleer de accu conditie.  

5. Kies uw vaarprogramma d.m.v. de contact sleutel 

6. Controleer of de boot goed is afgemeerd en er geen 

obstakels zijn in het water om uw schip. 

7. Controleer voorzichtig uw systeem in zowel 

voorwaartse als achterwaartse richting. 

 

4.7 AANKOMST / AFMEREN 

Volg deze aanwijzingen na aankomst / afmeren in uw 

haven: 

1. Zet de joystick in de neutraal positie 

2. Controleer de accu conditie 

3. Zet het systeem uit d.m.v. de contact sleutel. 

4. Zet de hoofdstroom schakelaar uit. 

5. Sluit uw boot weer aan op de walstroom en controleer 

deze op goede werking.. 

6. Laadt uw accuôs weer volledig op.
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5 INSTALLATIE 
 

Tijdens de montage en  installatie van een Bellmarine 

elektrisch vaarsysteem dienen de voorzorg en 

veiligheidsaanwijzingen van hoofdstuk 2 in acht genomen 

te worden! 

 

 

OPGELET! 

De complete installatie is voor levering 

volledig getest en geconfigureerd, dit 

betekent dat altijd de juiste motor en 

controller van deze set dienen te worden 

gecombineerd en als zodanig te worden 

geïnstalleerd.  

 

Aanbevelingen: 

 

Voor een juiste installatie ven een Bellmarine elektrisch 

vaar systeem geeft U aandacht aan de volgende 

adviezen. 

Á Controleer de schroefas op rechtheid. 

Á Controleer speling op lagers. 

Á Gebruik een juiste schroef qua afmetingen en laat 

deze balanceren. 

Á Voorzie de schroef van een zogenaamde anti zing 

rand. 

Á Monteer / plaats de schroef met aandacht ten aanzien 

van de positie in het schroefraam en  het roer en zorg 

voor een goede aanvoer van water. 

 

Een aantal leverbare opties maken de montage en 

installatie van uw systeem handiger, zie hiervoor  

hoofdstuk 9. 

 

5.1 BASIS REGELS VOOR EEN STIL EN 

EFFICIËNT SCHROEFAS SYSTEEM  

Voordat u het schroefas systeem gaat monteren, dienen 

de volgende drie punten in overweging te worden 

genomen om het systeem extra stil, efficiënt  en trilling arm 

te maken. 

Á Aanvoer van water naar de schroef. 

Voorbeeld: een schroef met 2,5 KW aandrijfsysteem 

verplaatst  ca. 250 liter water per seconde daarom 

moet de water aanvoer zo vrij mogelijk zijn en het 

water dient zo horizontaal mogelijk te worden 

aangevoerd. Als de boot een kiel heeft die de schroef 

voor een groot deel afdekt dan verdient het 

aanbeveling de kiel zodanig aan te passen dat het 

water zo makkelijk mogelijk naar de schroef kan 

stromen en de aanvoer  zo min mogelijk wordt 

verstoord.   

 

 

 

 

 

 

 

Deze tekening laat het verschil zien tussen een rechte en 

een kiel die is verjongd voor een betere water toevoer. 

Á Er dient voldoende ruimte te zijn tussen de schroef en 

de romp (minimaal 15% van schroefdiameter) dat 

geldt voor de vrije ruimte als er een hak is geplaatst 

die het roer ondersteund.  

Á Tussen de schroef en het roer dient er ook voldoende 

ruimte te zijn. Ook is een geprofileerd (Druppel) 

roerblad aan te bevelen in plaats van een vlakke 

plaat. Zoôn druppelprofiel wordt ook wel NACA profiel 

genoemd. 

 

5.2 COMPONENTEN 

Zie het blok schema in hoofdstuk 3 en het 

bedradingschema in sectie 5.8 

 

Tijdens de montage en  installatie van een Bellmarine 

elektrisch vaarsysteem dienen de voorzorg en 

veiligheidsaanwijzingen van hoofdstuk 2 in acht genomen 

te worden! 

 

Voor de installatie van een  een BellMarine SailMaster 

aandrijf systeem moeten er een aantal zeer belangrijke 

handelingen gebeuren. Het gaat hierbij om het plaatsen 

van het motor bed op de bodem van de romp. De motor 

fundatie kan worden bij besteld, dit kan echter alleen voor 

een boot met een kunststof romp. Heeft u een stalen romp 

Moet u de motor fundatie zelf maken(maten in Figuur5-

1.0). Ook moet er  een gat gemaakt worden in de bodem 

van de boot zodat de SailDrive geplaatst kan worden. 

 

 
Figuur 5-1.0 Afmetingen motorfundatie 

 

Het stappenplan voor het plaatsen van de manchet en 

de Saildrive leg:   

 

1. U maakt de motor fundatie naar de gewenste 

hoogte en de ronding van uw boot, schuur de 

randen zodat de polyester hars later goed hecht. 
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   Figuur5-1.1 op maat zagen motorfundatie 

 

2. U kiest de correcte plaats  voor het motor bed 

( in  lijn met de kiel en het roer) de motor fundatie 

moet waterpas liggen voor het aftekenen!. 

3. Teken de binnen en buitenkanten van de motor 

fundatie af met een kras pen. 

4. Maak een gat in de bodem van: B: 115mm X L: 

230mm. hierdoor dit gat gaat het staartstuk naar 

buiten.  

 

 
5. Werk de randen van de motor fundatie of met 

polyester epoxyhars. Dit moet zowel aan de 

buitenkant als aan de binnenkantgebeuren, het is 

extra belangrijk om dit bij het gat te doen om het 

waterdicht te maken.  

 
6. Als de epoxy hars uitgehard is kan de motor in 

de motor fundatie worden geplaatst. 

 

5.3 MOTOR 

Een Bellmarine elektrisch vaar systeem is extreem stil en 

nagenoeg trilling vrij indien goed gemonteerd. Dit 

resulteert in puur vaar plezier! 

Besteedt daarom extra aandacht aan de juiste plaatsing 

en installatie van uw motor en schroef as systeem. 

 
 

Figuur 5-2: montage van de motor 

 

De motor dient te worden gemonteerd op een fundatie in 

de boot die geschikt is om de stuwdruk van het systeem 

op te vangen en over te brengen op de boot. 

. 

Bij het plaatsen en monteren van de motor dient u 

aandacht te besteden aan de volgende punten: 

Á Controleer of de motor zuiver in lijn staat met het 

schroef as systeem. 

Á Controleer of alle bevestigingspunten goed zijn 

aangedraaid 

Á Overtuig u er van dat de motor goed is beschermd 

tegen onvoorziene omstandigheden zoals lekkage.  

 

Advies: plaats een automatische bilge pomp! 

 

Zie hoofdstuk 8  voor de motor / fundatie afmetingen 

 

5.4 MOTOR CONTROLLER 

Aandachtspunten bij montage en installatie van de motor 

controller: 

Á De motor controller  moet zo droog mogelijk , zo dicht 

mogelijk en op een goed bereikbaar plaats in de boot 

worden gemonteerd.  

Á Het verdient aanbeveling om de motor kabels (U.V.W) 

zo kort mogelijk te houden en indien mogelijk de  al af  

fabriek gemonteerd  kabels bij over lengte zelfs in te 

korten. 

Á Installeer een motor en een motor controller nooit in 

dezelfde ruimte, als waar zogenaamde natte open 

accuôs zijn opgesteld. 

 

Nadat de best mogelijke positie in de boot is bepaald kan 

deze worden gemonteerd. 
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De motor controller wordt vast gezet d.m.v. 4 

bevestigingspunten in zowel horizontale als verticale 

positie. 

 

 
 

Figuur 5-3: Motorcontroller montage  

Raadpleeg  Hoofdstuk 8 voor de controller afmetingen. 

 

5.5 KOELING 

De motor regelaar van de SailMaster Ultimate ecoline 

worden lucht gekoeld met een 12 Volt ventilator. De motor 

word niet afgekoeld omdat deze geen hoge temperaturen 

bereikt.  

 

 

  

 

 
Figuur 5-4: Koel systeem  

 

5.6 DISPLAY 

Het display wordt over het algemeen gemonteerd boven 

op de stuurstand. De positie en plaats is in feite niet 

kritisch maar een goede afleesbaarheid is aan te bevelen. 

Wij adviseren het scherm verticaal of  enigszins hellend 

(afwaterend)  te plaatsen.   

Dit geld natuurlijk niet voor binnen montage. 

De inbouw , paneeluitsparing van het E4 display is 

rechthoekig:  B x H 138 x 92 mm. 

Raadpleeg hoofdstuk  8 voor de display afmetingen. 

 

5.7 JOYSTICK 

De joystick wordt afhankelijk van de uitvoering  aan de 

rechterzijkant van de stuurstand gemonteerd. 

Zorgt u ervoor dat hij goed bereikbaar is en er zich over de 

slag geen obstakels bevinden. 

 

Besteed extra aandacht aan: 

Á De positie van de joystick is belangrijk in verband met 

veiligheid en dient ten alle tijden goed bereikbaar te 

zijn!  

Á De joystick dient over de volledige slag vrij te zijn van 

obstakels 

Á Kies de positie zodanig dat de joystick niet per 

ongeluk door stoten kan worden bewogen, en de 

aandrijving onbedoeld in werking kan zetten.  

 

5.8 BEDRADING 

Elk systeem wordt geleverd met de volgende stekkerbare 

bedrading en connectoren: 

Á 2 x hoofdstroom (+&-)  connectoren voor aansluiting 

aan de motor controller. 

Á Besturing en bedieningskabel type afhankelijk van 

display keuze inclusief voor gemonteerde 

connectoren  voor display, joystick en contact slot. 

Á Voorgemonteerde motor kabels (U.V.W) op de 

modellen 2.5 and 4,2 kW) met aan geperste ogen. 

Á Motor draairichtingsensor / temperatuursensor deze 

kabel aansluiting is reeds voorgemonteerd  vanuit de 

controller. 

Á Koel pomp voedingskabel 12 Volt,  deze kabel  is 

reeds voorgemonteerd  vanuit de controller. 

 

De vermogens kabels ten behoeve van het aansluiten van 

de accuôs maken geen deel uit van de standaard  

levering net zo min als de motor kabels (U.V.W) bij 

systemen met een vermogen groter dan 4,3 kW. 

Het aansluiten van de bedrading is beschreven in het 

volgende hoofdstuk. 

Sluit de kabels aan in de volgende volgorde: 

1. Sluit de motor kabels (U.V.W.) aan. 

2. Sluit de signaal / sensor kabels aan op de motor. 

3. Sluit de 12 V voedingskabel aan naar de pomp. 

4. Sluit de besturing en bedieningskabel aan naar 

display, joystick en contact slot 

5. Sluit de voeding van uit het accu pakket aan op de 

motor controller 

 

Zie het blok schema in hoofdstuk 3 en het 

bedradingschema in sectie 5.8
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Figuur 5-5: Aansluit schema (de afgebeelde motorcontroller is de  AC-34 maar de overige modellen hebben dezelfde 

aansluitpunten (AC-36 and 38) 

 

De accu hoort niet bij de standaard levering van een elektrisch vaar systeem 
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5.8.1 Motor controller aansluitingen 

 
 

 

 

 
 

5-8  en 5-7  geeft een overzicht van de diverse motor 

controller aansluitingen en hun posities: 

1. ï Pool van de accu 

2. + Pool van de accu (via hoofdstroom schakelaar en 

hoofdstroom zekering) 

3. Zekering   = Traag 3 A (Contact slot) 

4. Zekering   = Traag 8 A (Pomp) 

5. Computer programmeer aansluiting 

6. Aansluiting besturing en bedieningskabel 

7. Motor sensor kabel + Temp sensor 

8. Koel pomp voedingskabel 12Volt 

9. U  Motor vermogen kabel aansluiting 

10. V  Motor vermogen kabel aansluiting 

11. W Motor vermogen kabel aansluiting 

12. Boordnet voeding uit:  + 13,8 Volt 250 Watt 

13. Boordnet voeding uit : -  13,8 Volt 250 Watt 

14. Koel aansluiting in 

15. Koel aansluiting uit 

 

5.8.2 Motor (U.V.W.) kabels 

 

 
Figuur  5-7: Motor controller (de afgebeelde 

motorcontroller is de  AC-34 maar de overige modellen 

hebben dezelfde aansluitpunten (AC-36 and 38) 

 

 

OPGELET! 

Motor vermogen kabels (U.V.W.) dienen zo 

kort mogelijk te worden gehouden om EMC 

zoveel mogelijk te beperken. 

Aansluitingen kunt u na montage extra 

beschermen d.m.v.  zuurvrije vaseline 

 

Voor het aansluiten van de motor vermogen en sensor 

kabels volgt u de volgende stappen:  

 

1. Verwijder de metalen kap van de motor controller 

door de 2 x 3 schroeven aan weerzijde van de 

controller te verwijderen. 

2. Indien niet voorgemonteerd vanaf 4,3 KW, maak 

motor kabels  van voldoende dikte behorend bij het 

motor vermogen van motor naar controller (zie 

paragraaf 5.8.4), overtuig u er van dat de juiste Kabel 

(U.V.W) aan beiden zijden correct is aangesloten. 

3. Bij voorgemonteerde kabels, leid u de drie motor 

kabels U.V.W door de drie gaten en sluit deze aan op 

de controller met de gelijkwaardige (U.V.W) aansluit 

punten. 

4. Sluit de drie motor kabels aan met de meegeleverde 

M8 bouten (zie figuur5-9 en draai deze aan met een 

max. moment van 9.6  ± 0.9 Nm. Gebruik hiervoor 

een moment sleutel! 

5. Hierna plaatst u het deksel op de controller weer terug 

 

De motor draairichting sensor /  temp sensor kabel  en 

koelpomp voeding komt vanuit de controller en deze sluit u 

als volgt aan 

 

6. Sluit de motor sensor  (4P) en Temp sensor (2P) aan 

op de d.m.v. de voor gemonteerde IP67 connectoren. 

7. Hierna sluit u de twee polige separate kabel aan op 

de koel pomp. 

Aanzicht onderzijde:  motorcontroller 
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5.8.3 Aansluiten van besturing en 

bedieningskabel 

 

 
 

Figuur 5-8: Signaalkabel  connector 12P  IP67 

 

Volg de volgende aanwijzingen op om het display, de 

joystick, het contactslot  en de motor aan te sluiten op de 

motor controller. 

1. Bepaal de plaats van het display, jet, contactslot en 

de joystick. 

2. Voer de meegeleverde signaal kabel van de controller 

naar deze positie. 

3. Sluit het display, contactslot  en de joystick  aan 

middels de voor gemonteerde stekkers. 

4. Sluit de 12 polige connector aan op de voorzijde van 

de  motor controller. 

5. Door de ring op de connector 45 graden rechtsom te 

draaien zekert u de verbinding.  

 

 

OPGELET! 

CAN-bus control signalen worden ook via 

deze 12 aderige kabel mee verzonden. 

Daarom nooit deze kabel naast 230Volt en 

of DC vermogens kabels geleiden. 

 

Zet na het aansluiten de kabel deugdelijk 

vast, losse kabels kunnen storing van uw 

systeem veroorzaken. 

 

 

5.8.4 Aansluiten van vermogen kabels 

 

WAARSCHUWING! 

Overtuig u er van dat de hoofdschakelaar is 

uitgeschakeld en de zekering is verwijderd 

alvorens u de accu aan de controller 

aansluit! 

Controleer goed, of alles spanningsvrij is! 

 

 

  
Figuur 5-9: Quick connect  koppelingen voor hoog 

vermogen aansluitingen 

 

Aandachtspunten bij het aansluiten van de 

vermogenskabels: 

Á De Plus (+) aansluiting op de motor controller is 

duidelijk aangegeven middels een rode markering op 

de motor controller! 

Á De Hoofdstroom schakelaar moet worden 

gemonteerd en geplaatst op een goed bereikbare 

plaats tussen de motorcontroller en de hoofdstroom 

zekering, zodat in geval van nood en onderhoud het 

systeem kan worden afgeschakeld van de accu. 

Á De zekering (van de juiste waarde) moet zo dicht 

mogelijk bij de accu worden geplaatst om de 

bedrading zo optimaal mogelijk te kunnen 

beschermen. De + kabel loopt van de accu via de 

zekering naar de hoofdstroomschakelaar en 

vervolgens naar de + aansluiting op de motor 

controller. De ï kabel loop van de accu naar de ï 

aansluiting op de motor controller.  

 

Aansluit specificaties  motor / vermogen kabels. 

Motor verm- <4,2 kW < 8 kW 10, kW 

Kabel afm. Ó35 mm
2
 Ó 50 mm

2
 Ó70 mm

2
 

 

Twee quick-connect koppelingen worden meegeleverd om 

de vermogen kabels op de controller te kunnen aansluiten.  

(zie Figuur 5-12).  

  
Figuur 5-10: Quick connect koppelingen voor motor 

controller 

 

Volg deze aanwijzingen op voor een juiste montage van 

de ñQuick connectò koppelingen: 

1. Monteer de koppelingen met de nodige zorg aan de 

uiteinden van de + en ï kabel. 

2. Plaats de koppelingen op de juiste positie op de 

controller. 

3. Draai de koppelingen een kwart slag en let daarbij 

op dat de rubber manchet volledig aanligt! Zet de 

kabels vast zodat ze nooit los kunnen raken door 

bijvoorbeeld trillingen.  

Raadpleeg de handleiding van de accu leverancier voor 

technische informatie, het aansluiten en o.a. de positie etc. 

van uw accuôs.  

 

Alvorens het systeem in te schakelen controleert u de 

volgende items:  

1. Controleer alle aansluitingen nogmaals 

2. Controleer het accu voltage op juistheid 

3. Als u zich heeft overtuigd dat alles correct is 

aangesloten plaatst u de zekering en zet u de 

hoofdstroom schakelaar op aan. 
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5.9 CONTROLE SYSTEEM 

De basis instellingen zijn in onze productie al ingeregeld. 

Elke keer als het systeem wordt ingeschakeld, zal de 

motor controller automatisch een systeem diagnose 

uitvoeren, volg de volgende stappen: 

1. Zet de joystick in de neutrale positie. 

2. Zet het systeem aan d.m.v. de contact sleutel. 

Het display zal oplichten en het hoofdstroom relais zal 

inschakelen als alles goed is aangesloten. 

3. Beweeg voorzichtig de joystick voorwaarts en 

achterwaarts om het systeem te controleren en 

controleer de draairichting van de schroef op juistheid. 

4. Controller het systeem op vreemde geluiden en 

trillingen 

 

OPGELET! 

Stap 3 en 4 moeten voorzichtig worden 

uitgevoerd zodat de schroefaslagers niet 

beschadigen in het geval dat de schroefas 

niet goed is gesmeerd! 

Zorg ook dat er niemand in de buurt is van 

draaiende delen! 
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5.10 COMMISSIONING 

De fabrieksinstellingen van de Bellmarine SailMaster 

Ultimate ecoline schroefas aandrijfsystemen zijn optimaal 

voor de meeste toepassingen. 

Het kan echter toch noodzakelijk zijn om in de software 

aanpassingen te doen omdat nu eenmaal geen boot en 

aandrijflijn hetzelfde is. 

Een gecertificeerd Bellmarine dealer kan u in de meeste 

gevallen hiermee van dienst zijn of u kunt op ons als 

producent terug vallen voor support. 

Laat in ieder geval de instellingen controleren en/of 

wijzigen indien u twijfelt aan de juistheid van de 

instellingen in combinatie met uw toepassing. 

 

Om de motor controller instellingen te wijzigen is een 

computer / laptop nodig met Curtis 1314-4402 interface en 

bijbehorende software nodig of een Curtis 1311of 1313 

hand programmeerunit. 

Zie figuur 5-13. De 1311 Hand programmeerunit is 

eenvoudig in gebruik en hiermee kunt u instellingen 

wijzigen, fouten uitlezen en het systeem volledig 

monitoren. 

De aansluiting voor de interface of de hand programmeer 

unit vindt u aan de voorzijde van de motorcontroller. 

 

Raadpleeg de speciale Curtis Hand programmeer unit 

handleiding voor meer informatie en gebruik. 

 

 
Figuur 5-11: Curtis 1311 Hand programmeer unit 

 

 

 

 

 
Figuur 5-12: Curtis 1314-4402 Interface en 

software 
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6 ONDERHOUD EN SERVICE 
 

 

6.1 PREVENTIEF ONDERHOUD 

Controleer uw complete systeem regelmatig op de 

volgende punten: 

Á Controleer de Bilge en het motor compartiment op de 

aanwezigheid van en/of lekkage van water en vocht. 

Á Controleer het systeem op onregelmatigheden, zoals 

abnormale geluiden en trillingen. 

 

Houd het systeem altijd aangesloten (ook in de opslag / 

winter periode) op de walstroom. Op deze wijze blijven uw 

accuôs in optimale conditie en wordt schade door 

zelfontlading voorkomen. 

 

Als u uw systeem voor langere tijd niet gaat gebruiken 

bijvoorbeeld in de winter opslag  en een walstroom 

aansluiting voor het laden van de accuôs is niet aanwezig, 

dan adviseren wij u na het volledig laden van de accu de 

hoofdstroom zekering te verwijderen of de + Plus pool van 

de accu los te koppelen. 

 

 

 

 

 

6.2 ONDERHOUD 

De Bellmarine SailMaster  Ecoline schroefas 

aandrijfsystemen hebben geen specifiek onderhoud nodig. 

Maar houd uw systeem schoon , droog en verwijder zout 

aanslag. 

Door zout kan uw systeem onherstelbaar corroderen.  

De buiten zijde van de motor kan worden gereinigd met 

een droge of licht vochtige doek. Gebruik nooit een 

vloeistof of bijvoorbeeld water om de motor en of de 

controller te reinigen. 

Alvorens deze onderhoudswerkzaamheden te verrichten 

schakelt u uw systeem uit d.m.v. de contact sleutel en 

maakt u uw systeem spanningsvrij door de hoofdstroom 

schakelaar. 

 

Neem altijd contact op met uw leverancier / installateur als 

u vreemde geluiden, trillingen of niet traceerbare 

foutmeldingen in uw display waarneemt. 

 

Laat uw systeem elke 2 jaar controleren door uw dealer of 

installateur, dit houdt uw systeem in perfecte conditie en 

staat borg voor puur vaarplezier. 
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7 FOUT HERKENNING 
 

Bij een storing geeft het Bellmarine display een storing 

code aan om u de oorzaak te helpen vinden. 

Als u het probleem zelf niet kunt oplossen neemt u contact 

op met uw leverancier of indien gewenst het 

dichtstbijzijnde Bellmarine service center. 

U vindt de adressen op www.Bellmarine.nl  

 

Om u goed van dienst te zijn houd u uw systeem 

gegevens bij de hand. 

 

Aan de rechter zijde van het display is een Led alarm 

driehoek gepositioneerd. (zie figuur 7.1) 

 

Á Geel:   Laag accu voltage; 

Á Red:   Alarm meldingen.  

Het nummer van het alarm wordt u getoond 

in het venster: zie figuur 7-1. 
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Figuur 7-1: Display toont fout code 

 

De volgende tabel toont de meest voorkomende fout codes; 

 

Code Error Oplossing 

16 Controller te warm > 95 C̄ Laat motor controller afkoelen om schade te voorkomen! 

Controleer of de temperatuur sensor kabel (2 polig) goed is 

aangesloten. 

22 Controller bijna te warm > 85 C̄ Het vermogen naar de motor zal automatisch worden gereduceerd 

tot een veilige waarde wordt bereikt. 

Controleer of de temperatuur sensor kabel (2 polig) goed is 

aangesloten. 

23 Laag voltage waarschuwing + geel LED 

signaal 

Accu voltage te laag. Het vermogen wordt automatisch 

gereduceerd!. Laadt uw accuôs zo snel mogelijk! 

24 Accu voltage te hoog. Motor controller kan niet 

regeneratief functioneren 

Standaard veiligheid om te voorkomen dat accuôs niet worden 

overladen. 

Als de accu iets is ontladen zal het systeem deze functie 

automatisch weer herstarten 

28 Motor temperatuur te hoog > 95 C̄ Vermogen wordt automatisch gereduceerd tot de temperatuur weer 

daalt, controleer of de temperatuur sensor kabel (2 polig) goed is 

aangesloten. 

47 Joystick is niet in de neutraal positie tijdens 

inschakelen systeem 

Zet de joystick in neutraal. 

 

Fouten worden gereset d.m.v. het in en uitschakelen middels de contact sleutel van uw systeem. 
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8 TECHNISCHE INFORMATIE 
 

8.1 TECHNISCHE SPECIFICATIES 

 

Model AC- air cooled 

 2.0 3.5 6.0 

Artikel nummer    

Accu 

Nominaal accu Voltage 24 V 48 V 48V 

Accu voltage bereik 25.2 ï 60.0 V 

Minimaal  geadviseerde  accu capaciteit 200 Ah 300 Ah 400 Ah 

Prestaties 

Maximaal motor vermogen <2 KW   < 3.5 kW < 6 KW 

Nominaal motor toerental* toerental kan 

worden aangepast in software 

1450 rpm  1450 rpm 1450 rpm 

Yanmar toerental 725 rpm 725 rpm 725 rpm 

Nominaal motor koppel 41 Nm  48 Nm 147 Nm 

Maximaal motor regeneratie vermogen < 2.1 Kw  < 3.5 kW <6 KW 

Maximum motor regeneratie toerental 5000 rpm 5000 rpm 5000 rpm 

Controller 

 AC-34 AC-34 AC-36 

Aantal fasen 3 3 3 

Nominal phase current 58 A 95 A 175A 

Maximum phase current 110 A 175 A 300A 

PWM operating frequency 10 kHz 

Maximum encoder frequency 15 kHz 

Output frequency 0-300 Hz 

Motor 

Motor grote  N30 N30 N50 

Motor type Asynchroon 

Rotatie Sensor Hall sensor / elektronisch / digitaal 

Encoder pulsen per omwenteling 64 

Communicatie 

CAN open, Nodes 2.0 Standaard 

ID type 11 ï bit 

Baud rate < 500 Kbps 

Veiligheid 

Ondervoltage 19 V 

Overvoltage 63 V 

Stroom Maximum waarde programmeerbaar 

Motor vermogen Maximum waarde programmeerbaar 

Thermische veiligheid Schakelt automatisch het systeem uit bij overwaardes 

Koppel limitatie Instelbaar via software 

Omgeving 

Temperatuur -40 - 50 C̄ 

Beschermingsklasse motor controller IP 67 

 E4 E7  

Beschermingsklasse Display IP 65 

bovenzijde 

IP67  

Gewicht (Excl schroef) 

Motor 23 kg 25kg 38kg 

Saildrive leg  compleet 24 kg 24 kg 24 kg 

Motor Kabels (U V W) standaard 2.0 m 2,0 kg 2,0 kg 2,0 kg 

Motor controller 9.7 kg 9,7 kg 13 kg 

Display 0.4 kg 0.4 kg 0.4 kg 

Kabelboom (controller ï display) 0.7 kg 0.7 kg 0.7 kg 

Totaal gewicht system 66,1 kg 68,1 kg 81.1 kg 
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8.2 AFMETINGEN 

 

8.2.1 Display E2 

 
 Figuur 8-1: Afmetingen display E2 in mm. 

 

 

8.2.2 Display E4 

 

 
 

 
       Figuur 8-1.2: Afmetingen display E4 in mm 
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8.2.3 Display E7 

 

 
   Figuur 8-1.3: Afmetingen display E7 in mm 
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8.2.4 Bell-control joystick 

 
 

 

 

 



 
 

 

26   Mei 2016 / SailMaster Ultimate / NL  

8.2.5  Bell-control voetstuk  
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8.2.5  Motor controller 

 

Figuur 8-2: Afmetingen AC-34 / 36 / 38 motor controller in mm. 
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Asynchroon motor 

 

Figuur 8-3: Afmetingen  N-30 (2.5 / 4.2) lucht gekoelde motor in mm. 
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9 EC DECLARATION OF CONFORMITY 
 

We,  

 

Manufacturer  IDTechnology BV  /  Bellmarine  

Address  Meridiaan 29 

   2801 DA Gouda 

   Netherlands 

 

Declare under our sole responsibility that the products:  

Electric boat propulsion systems (SailMaster EcoLine) 

 Bellmarine AC- air Cooled 2.0  (N30) 

 Bellmarine AC- air Cooled 3.5  (N30) 

 Bellmarine AC- air Cooled 6.0 (N50) 

  

 

are in conformity with the provisions of the following EC directives:  

Electromagnetic Compatibility (EMC) Directive   2004/108/EC 

Low Voltage Directive      2006/95/EC 

 

The following harmonized standards have been applied: 
EMC Emission standard for industrial environments EN 61000-6-4:2007 

EMC Immunity standard for industrial environments  EN 61000-6-2:2005 

General Safety Information Technology Equipment EN 60950-1:2006 

 

Furthermore we hereby declare that the same products are intended to be incorporated into other machinery, and must not be 

put into service until the relevant machinery into which it is to be incorporated has been declared in conformity with the 

essential requirements of the following EC directive: 

 
Machinery Directive      2006/42/EC 

 

The following harmonized standards have been applied: 

Rotating electrical machines    EN 60034-1:2004 

 

 

Industrial Trucks ï Electromagnetic Compatibility     En12895:2000 

The  Inland waterway Vessel Directive     2006/87/EC 

Relevant requirements contained within Annex II, Article 9.20 

 

 

 

Gouda, 

04-April-2016 

 

 

 

 

 

 

 

 

Marien Schoonen 

CEO.  IDTechnology BV  (Bellmarine) 

 

 


